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วัตถุประสงคโดยคราวของการนําเสนอโครงงาน Pre-project 

1.เพ่ือศึกษาการคํานวณตําแหนงของดาวเทียมจีเอ็นเอสเอสลวงหนาในชวงเวลาท่ีกําหนด จากเสนทางการบิน

ระหวางสนามบินสองแหง 

2.เพ่ือศึกษาและออกแบบระบบ Receiver autonomous integrity monitoring (RAIM) เบื้องตนเพ่ือใชสําหรับ

การพยากรณจุดท่ีมีความเสี่ยงของระบบนําทางในเสนทางการบิน 

3.เพ่ือศึกษาวิธีการทําระบบแสดงผลการพยากรณเสนทางการบินผาน Web Application ใหงายตอการเขาใชงาน

ของผูใชท่ัวไป 
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ขอบเขตของโครงงาน Pre-project  

1.ออกแบบโปรแกรมท่ีสามารถนําเขาและเปลี่ยนขอมูล Two-line element sets (TLE) ใหสามารถใชในการ

คํานวณตําแหนงของดาวเทียมจีเอ็นเอสเอสตามวันและเวลาท่ีผูใชกําหนด 

2.จัดหาและนําขอมูล Flight plan ระหวางสนามบินตนทางไปยังสนามบินปลายทางมาแสดงบนแผนท่ี และทํา

การแสดงจุด Waypoint ในเสนทางการบินแตละจุดวามีความพรอมในการใชงานดาวเทียมจีเอ็นเอสเอส หรือ

ระบบ Receiver autonomous integrity monitoring (RAIM) มีความพรอมใชงานหรือไม  

3.ทําระบบแสดงผลและ GUI ใหเปนรูปแบบ Web Application ท่ีสามารถเขาถึงและใชงานไดงาย โดยผูใชไม

จําเปนตองติดตั้งโปรแกรมเพ่ิมเติมเอง และลดเวลาในการเรียนรูวิธีใชงานใหนอยท่ีสุด 

บล็อกไดอะแกรมของโครงงานท่ีนําเสนอ 
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แผนการปฏิบัติงานตลอดภาคการศึกษา 

ชวงการ

ดําเนนิงาน 

แผนงานท่ีจะดําเนินการ 

เดือนท่ี 1  

(ธ.ค. 2567) 

-ศึกษาหาขอมูลของ TLE และขอมูลวงโคจรของดาวเทียมจีเอ็นเอสเอส (กันตภณ, ธีระชัย) 

-ออกแบบและทดลองโปรแกรมการคํานวณตําแหนงดาวเทียมจากขอมูล TLE  

(กันตภณ, ธีระชัย) 

-ศึกษาและหาวิธีการนํา Flight plan มาแสดงบนแผนท่ี (ธงชัย)  

-สงรายงานความกาวหนาครัง้ท่ี 1 (กันตภณ, ธงชัย, ธีระชัย) 

เดือนท่ี 2  

(ม.ค. 2568) 

-ทดลองสรางตนแบบโปรแกรมท่ีรวมการแสดง Flight plan บนแผนท่ีและจํานวนดาวเทียม

ท่ีอยูในขอบเขตรับสัญญาณ (กันตภณ, ธีระชัย) 

-ศึกษาวิธีการพัฒนาโปรแกรมในรปูแบบ Web Application เบื้องตน (ธงชัย) 

-สงรายงานความกาวหนาครั้งท่ี 2 (กันตภณ, ธงชัย, ธีระชัย) 

เดือนท่ี 3 

(ก.พ. 2568) 

-ทําการแปลงโปรแกรมตนแบบไปเปน Web Application แบบสมบูรณ 

(กันตภณ, ธงชัย, ธีระชัย) 

-ทดสอบระบบท่ีเสร็จสมบูรณแลวและแกไขขอผิดพลาด (กันตภณ, ธงชัย, ธีระชัย) 

-เริ่มจัดทําเลมรายงานฉบับสมบูรณ (กันตภณ, ธงชัย, ธีระชัย) 

-สงรายงานความกาวหนาครั้งท่ี 3 (กันตภณ, ธงชัย, ธีระชัย) 

 

หมายเหตุ 

รายงานความกาวหนาท่ีจะมีกําหนดสงของทุกๆ เดือน ตามประกาศของภาควิชาฯ โดยในรายงานจะตองแสดง

หลักฐานผลการดําเนินงานสอดคลองตามแผนการปฏิบัติงานท่ีไดแสดงไว 
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บทคัดยอโครงงาน Pre-Project 

ชื่อภาษาไทย ระบบพยากรณความพรอมใชงานระบบจีเอ็นเอสเอสจากเสนทางการบิน 

ชื่อภาษาอังกฤษ GNSS Availability Prediction System from Aviation Flight Plan 

บทคัดยอ 

ระบบจีเอ็นเอสเอสมีความสําคัญอยางยิ่งตออุตสาหกรรมการบินในปจจุบัน โดยมีการนํามาประยุกตใชเพ่ือเพ่ิมความ

แมนยําในการนําทางและความปลอดภัยในการบินสูงท่ีสุด อยางไรก็ตาม ความพรอมใชงานของระบบอาจไดรับผลกระทบจาก

ตําแหนงดาวเทียมและจากปรากฏการณในช้ันบรรยากาศของโลกท่ีทําใหการวัดสัญญาณดาวเทียมมีความผิดเพ้ียนไป ซึ่งอาจ

นําไปสูความผิดพลาดของตําแหนงของเครื่องบิน ทําใหมีความจําเปนตองพิจารณาเหตุการณดังกลาวลวงหนา เพ่ือประโยชนในการ

เพ่ิมประสิทธิภาพการวางแผนการบินและลดความเสี่ยงในการนําทางของเครื่องบินท่ีอาจจะเกิดขอผิดพลาดได โครงงานน้ีนําเสนอ

การพัฒนาระบบพยากรณความพรอมใชงานระบบจีเอ็นเอสเอสจากเสนทางการบิน โดยใชขอมูลประเภท Two-line element set 

(TLE) ประกอบกับขอมูล GPS NANU รวมถึงขอมูล เสนทางการบิน เพ่ือนําไปคํานวณตําแหนงของดาวเทียมท่ีใชคาดการณจํานวน

ดาวเทียมท่ีสามารถใชงานไดบนเสนทางการบินท่ีกําหนด อีกท้ังยังประเมินระยะทางระหวางผูใชงานกับจุดเปาหมายท่ีคาดวาจะเกิด

ปญหาในการใชงานระบบจีเอ็นเอสเอส ซึ่งชวยเพ่ิมความปลอดภัยและความนาเช่ือถือในการนําทาง ทําใหเปนเครื่องมือท่ีมีความ

ยืดหยุนและมีคุณคาสําหรับอุตสาหกรรมการบิน 

Abstract 

GNSS systems are critically important for the modern aviation industry, enhancing navigation accuracy 

and ensuring the highest level of flight safety. However, the system's availability can be affected by satellite 

positions and atmospheric phenomena, which can distort satellite signal measurements. These distortions 

may lead to errors in aircraft positioning, making it essential to anticipate such issues in advance. Addressing 

these concerns helps improve flight planning efficiency and reduce the risks of potential navigation errors for 

aircraft. This project presents the development of a GNSS Availability Prediction System based on flight paths. 

The system utilizes Two-Line Element Sets (TLE) data combined with GPS NANU information and designated 

flight plan data to calculate satellite positions. This information is used to predict the number of satellites 

available along a specified flight path. Additionally, the system assesses the distance between the user and 

target points where GNSS system issues might be expected. This approach enhances navigation safety and 

reliability, making it a flexible and valuable tool for the aviation industry. 

 


