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แบบฟอรŤมขอบเขตโครงงาน Pre-Project 

ชื่อภาษาไทย บอรŤด LED แสดงผลขšอมูลโดยใชšเทคนิคใบพัด 

ชื่อภาษาอังกฤษ Propeller LED information display board 

โดย  
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วัตถุประสงคŤโดยครŠาวของการนำเสนอโครงงาน Pre-project 

 1. การสรšางภาพลวงตาดšวยแสง (Persistence of Vision - POV) : Propeller LED information 

display board ใชšหลักการท่ีเรียกวŠา Persistence of Vision ซึ่งอาศัยการหมุนของ LED ที่เปŗดปŗดอยŠางรวดเร็ว

ในตำแหนŠงที่เหมาะสม เพื่อสรšางภาพนิ่งหรือขšอความที่ดูเหมือนลอยอยูŠในอากาศ 

 2. การเรียนรูšการควบคุมไมโครคอนโทรลเลอรŤ : โปรเจคนี้ชŠวยพัฒนาทักษะการเขียนโปรแกรมสำหรับ

ไมโครคอนโทรลเลอรŤ เชŠน Arduino หรือ STM32 เพ่ือควบคุม LED และจัดการการหมุนของมอเตอรŤ 

 3. การเรียนรูšการทำงานของเซ็นเซอรŤ : Propeller Clock ใชšเซ็นเซอรŤ เชŠน Hall Effect Sensor  

หรือ Optical Sensor เพ่ือกำหนดตำแหนŠงการหมุนและซิงโครไนซŤ ไฟ LED กับการเคลื่อนไหว 

 4. การประยุกตŤใชšระบบไฟฟŜาและอิเล็กทรอนิกสŤ : โปรเจคนี้รวมความรูšเก่ียวกับการออกแบบวงจรไฟฟŜา 

การใชšแหลŠงจŠายไฟ และการจัดการกับมอเตอรŤที่ใชšในระบบหมุน 
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ขอบเขตของโครงงาน Pre-project  

 1. การออกแบบและสรšางฮารŤดแวรŤ: ออกแบบโครงสรšาง ระบบหมุน และติดตั้งวงจร LED พรšอมเซ็นเซอรŤ

ตำแหนŠง เพื่อใหšระบบแสดงผลไดšอยŠางเสถียรและปลอดภัย 

          2. การพัฒนาโปรแกรมควบคุม: เขียนโคšดควบคุมการเปŗด-ปŗด LED และซิงโครไนซŤการแสดงผลกับ

ตำแหนŠงการหมุน เพ่ือแสดงขšอความหรือภาพอยŠางชัดเจน 

           3. ผลลัพธŤและความปลอดภัย: ระบบตšองแสดงผลไดšเสถียร ปลอดภัยตŠอผูšใชšงาน และสามารถ

ปรับเปลี่ยนขšอมูลที่แสดงไดšงŠายผŠานเว็บบราวเซอรŤ. 

บล็อกไดอะแกรมของโครงงานท่ีนำเสนอ 

 

     ระบบนีจ้ะทำงานโดยใชš ESP8266-01 ตŠอ WiFi เพื่อดึงขšอมูลเวลาจากอินเทอรŤเน็ต แลšวรับคำสั่งจากเว็บที่

ผูšใชšงานเลือกวŠาจะใหšแสดงเปŨนนาŲิกาหรือขšอความ จากนั้น ESP8266-01 จะสŠงขšอมูลไปใหš Arduino Nano ที่

คอยควบคุมการกระพริบของ LED บนบอรŤดใบพัด 

      หลักการสำคัญคือการสรšางภาพลวงตาดšวยแสง หรือ Persistence of Vision (POV) ซึ่งเกิดจากการที่ LED 

กระพริบตามจังหวะที่สัมพันธŤกับตำแหนŠงของใบพัดขณะที่หมุน ทำใหšตาเรามองเห็นเปŨนตัวเลขหรือตัวหนังสือลอย

อยูŠในอากาศ บอรŤดใบพัดหมุนดšวยมอเตอรŤ DC 12V สŠวน Hall Sensor จะตรวจจับแมŠเหล็กที่ติดไวšบนแกนหมุน 

ทีต่ำแหนŠงเริ่มตšนและชŠวยใหšไฟ LED กระพริบไดšตรงจังหวะชŠวยใหšบอรŤดใบพัดแสดงผลออกมาไดšอยŠางชัดเจนและ

ปรับเปลี่ยนไดšตามที่ผูšใชšงานตšองการ  

 

 

 



 

หมายเลขโครงงาน  

 
 
แผนการปฏิบัติงานตลอดภาคการศึกษา 

ชŠวงการ

ดำเนินงาน 

แผนงานท่ีจะดำเนินการ 

เดือนที่ 1  

(ธ.ค. 2567) 

สัปดาหŤที่ 1 -ศึกษาหัวขšอเรื่องที่จะทำ และหลักการตŠางๆที่เปŨนองคŤประกอบใน 

การทำโครงาน 

 

18/12/67 

สัปดาหŤที่ 2 -ศึกษาอุปกรณŤที่ใชšในการทำงานและหลักการทำงานของอุปกรณŤ 

-สŠงรายงานความคืบหนšาครั้งที่ 1 

 สัปดาหŤที่ 3 -ลิสตŤรายการอุปกรณŤที่ตšองใชšในการทำโครงงาน 

 สัปดาหŤที่ 4 -ซื้ออุปกรณŤในการทำงานตามที่กำหนดไวšในรายการ 

เดือนที่ 2  

(ม.ค. 2568) 

สัปดาหŤที่ 1 -ออกแบบวงจรโดยการใชš Proteus เพ่ืองŠายตŠอการทำเปŨนบอรŤด PCB 

 

15/01/68 

สัปดาหŤที่ 2 -ลงมอืทำบอรŤด PCB โดยการกัดปริ้นแบบที่ไดšออกแบบไวš 

-สŠงรายงานความคืบหนšาครั้งที่ 2 

 สัปดาหŤที่ 3 -ลงมอืบัดกรีอุปกรณŤตŠางๆลงบนชิ้นงาน 

 สัปดาหŤที่ 4 -ทำโครงสรšางฐานเพ่ือยึดตัวบอรŤดเขšากับมอเตอรŤ 

เดือนที่ 3 

(ก.พ. 2568) 

สัปดาหŤที่ 1 -ทดลองการทำงานของโปรแกรมที่ควบคุม Arduino และ esp8266-01 ใหš

ทำงานลิงกŤกันในการรับสŠงขšอมูล 

 

19/02/68 

สัปดาหŤที่ 2 -ทดลองการหมุนในทดลองโปรแกรมที่ควบคุม LED ที่แสดงผล 

-สŠงรายงานความคืบหนšาครั้งที่ 3 

 สัปดาหŤที่ 3 -ทดลองชิ้นงาน / เพ่ิมโหมดตŠางๆและการแสดงผล 

 สัปดาหŤที่ 4 -ตรวจสอบชิ้นงาน 

เดือนที่ 4 

(มี.ค. 2568) 

สัปดาหŤที่ 1 -เขียนรายงานการทำงานและผลการดำเนินการของโครงงาน 

13/03/68 สัปดาหŤที่ 2 -สŠงเลŠมรายงานสอบปากเปลŠา 

15/03/68 สัปดาหŤที่ 3 -วันสอบปากเปลŠา 

หมายเหตุ  รายงานความกšาวหนšาที่จะมีกำหนดสŠงของทุกๆเดือน ตามประกาศของภาควิชาฯ โดยในรายงานจะตšองแสดง

หลักฐานผลการดำเนินงานสอดคลšองตามแผนการปฏิบัติงานทีไ่ดšแสดงไวš 
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บทคัดยŠอโครงงาน Pre-Project 

ชื่อภาษาไทย บอรŤด LED แสดงผลขšอมูลโดยใชšเทคนิคใบพัด 

ชื่อภาษาอังกฤษ Propeller LED information display board 
 

บทคัดยŠอ 

         โครงงานนี้นำเสนอบอรŤด LED แสดงผลขšอมูลโดยใชšเทคนิคใบพัด ใหšแสดงผล วัน/เวลา/อุณหภูมิปŦจจุบันท้ัง 

Analog และ Digital และขšอความที่ผูšใชšตšองการ โดยควบคุมการแสดงผลผŠานเว็บบราวเซอรŤ และแสดงผลโดยการ

ใชšหลักการ การสรšางภาพลวงตาดšวยแสง (Persistence of Vision - POV) โดยมีวัตถุประสงคŤเพื่อตšองการสรšาง

จอแสดงผลขšอมูลที่ทันสมัย โดยการใชš ไมโครคอนโทรลเลอ ควบคุมการแสดงผลของ LED และใชš esp8266-01 

ในการดึงขšอมูลวันที่ เวลา และอุณหภูมิ และการควบคุมการทำงานของฟŦงกŤชันผŠานอินเตอรŤเน็ต ทั้งในการแสดงผล

วันเวลาและอุณหภูมิ ในรูปแบบของ Analog และ Digital โดยการทำงานจะเริ่มตšนจาก ไมโครคอนโทรลเลอ จะ

รับคŠา IP Address ของเว็บบราวเซอรŤจาก esp8266-01 โดยการเชื่อมตŠอเว็บบราวเซอรŤผŠานอินเตอรŤเน็ต เพื่อใหš

ผูšใชšจะสามารถแสดงผลขšอมูลที่ตšองการผŠานแอพพลิเคชัน 

Abstract 

       This project presents a Propeller LED information display board to display the date,  

current temperature, time in analog, digital and text formats required by the user. The display is 

controlled via a web browser and operates using the principle of Persistence of Vision (POV). 

The objective is to create a modern information display system by using a microcontroller to 

control LED visuals and an ESP8266-01 module to retrieve date, time, and temperature data 

and manage functions over the internet the microcontroller receives the web browser's IP 

address from the ESP8266-01, which connects to the browser via the internet. This setup allows 

users to configure the device's display settings according to their preferences. The display 

showcases date, time, and temperature in analog and digital formats, controlled seamlessly 

through the application. 


