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แบบฟอร์มขอบเขตโครงงาน Project 

ชื่อภาษาไทย การออกแบบระบบควบคุมตำแหน่ง และทิศทางของดาวเทียมขนาดเล็ก โดยใช้
เซ็นเซอร์ CMOS ตรวจจับทิศทางแสงอาทิตย์ต้นทุนต่ำ 

ชื่อภาษาอังกฤษ Low-cost attitude determination and control system design by using 
CMOS sun sensor for CubeSat  
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วัตถุประสงค์โดยคร่าวของการนำเสนอโครงงาน Project 

1. เพ่ือศึกษา และออกแบบการทำงานของระบบเซ็นเซอร์ตรวจจับทิศทางแสงอาทิตย์โดยใช้ต้นทุนที่ต่ำลง 
2. เพ่ือออกแบบระบบควบคุมตำแหน่ง และทิศทางของดาวเทียมขนาดเล็ก 
3. เพ่ือออกแบบ และพัฒนาอุปกรณ์ เครื่องมือให้มีความแม่นยำ และง่ายต่อการใช้งาน 

 
ขอบเขตของโครงงาน Project ( ตลอดปีการศึกษา เทอม 1 และ เทอม 2 ) 

1. ทดสอบ และปรับปรุงประสิทธิภาพของระบบควบคุมตำแหน่ง และทิศทางของดาวเทียมขนาดเล็กโดยใช้
เซ็นเซอร์ตรวจจับทิศทางแสงอาทิตย์ในรูปแบบรูรับแสงที่แตกต่างกัน 

2. ติดตั้ง และทดสอบระบบควบคุมการหมุนของดาวเทียมขนาดเล็ก 
3. พัฒนาระบบจัดการคำสั่ง และข้อมูลด้วย Raspberry Pi เพ่ือควบคุมการทำงานของดาวเทียมขนาดเล็ก 
4. ออกแบบระบบจัดการพลังงานให้เกิดประสิทธิภาพสูงสุด 
5. เพื่อศึกษาการจำลองระบบการสื่อสารระหว่างดาวเทียมขนาดเล็ก และสถานีภาคพื้นดินแบบไร้สาย  

( TC & TM Subsystem ) 
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บล็อกไดอะแกรมของโครงงานที่นำเสนอ 
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แผนการปฏิบัติงานตลอดภาคการศึกษาที่ 1 

ช่วงการ
ดำเนินงาน 

 แผนงานที่จะดำเนินการ 

เดือนที่ 1 
( ก.ค. 2567 ) 

สัปดาห์ที่ 1 - ปรึกษาอาจารย์เรื่องหัวข้อ วัตถุประสงค์ และขอบเขตของโครงงาน 
- จัดซื้ออุปกรณ์ สำหรับการทำโครงงาน 

 สัปดาห์ที่ 2 ออกแบบระบบต่างๆ ของดาวเทียมขนาดเล็ก 
 สัปดาห์ที่ 3 ออกแบบโครงสร้างชุดทดลองเซ็นเซอร์ตรวจจับทิศทางแสงอาทิตย์ 
 สัปดาห์ที่ 4 ส่งหัวข้อ และขอบเขตของโครงงาน 

เดือนที่ 2 
( ส.ค. 2567 ) 

สัปดาห์ที่ 1 - ศึกษา และทดลองใช้ Raspberry Pi และ Pi Camera 
- ศึกษาหน้ากากรูรับแสงรูปแบบต่างๆ 

 สัปดาห์ที่ 2 - ทดสอบเซ็นเซอร์ตรวจจับทิศทางแสงอาทิตย์ในทิศทางต่างๆ 
- วิเคราะห์ผลลัพธ์ที่ได้จากการทดสอบ 

 สัปดาห์ที่ 3 พัฒนา และปรับปรุงข้อผิดพลาดให้เซ็นเซอร์ตรวจจับทิศทางแสงอาทิตย์
มีความแม่นยำมากข้ึน 

 สัปดาห์ที่ 4 ส่งรายงานความก้าวหน้าครั้งที่ 1 
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ช่วงการ
ดำเนินงาน 

 แผนงานที่จะดำเนินการ 

เดือนที่ 3 
( ก.ย. 2567 ) 

สัปดาห์ที่ 1 จัดการคำสั่ง และข้อมูลที่ได้จากเซ็นเซอร์ตรวจจับทิศทางแสงอาทิตย์
ด้วย Raspberry Pi 

 สัปดาห์ที่ 2 ออกแบบแพลตฟอร์มสำหรับควบคุมตำแหน่ง และทิศทางของดาวเทียม
ขนาดเล็ก โดยใช้ระบบเซ็นเซอร์ตรวจจับทิศทางแสงอาทิตย์ 

 สัปดาห์ที่ 3 จัดทำแพลตฟอร์มสำหรับควบคุมตำแหน่ง และทิศทางของดาวเทียม
ขนาดเล็ก โดยใช้ระบบเซ็นเซอร์ตรวจจับทิศทางแสงอาทิตย์ 

 สัปดาห์ที่ 4 ส่งรายงานความก้าวหน้าครั้งที่ 2 
เดือนที่ 4 

( ต.ค. 2567 ) 
สัปดาห์ที่ 1 ทดสอบแพลตฟอร์มสำหรับควบคุมตำแหน่ง และทิศทางของดาวเทียม

ขนาดเล็ก โดยใช้ระบบเซ็นเซอร์ตรวจจับทิศทางแสงอาทิตย์ 
 สัปดาห์ที่ 2 พัฒนา และปรับปรุงข้อผิดพลาดที่พบบนแพลตฟอร์มสำหรับควบคุม

ตำแหน่ง และทิศทางของดาวเทียมขนาดเล็ก โดยใช้ระบบเซ็นเซอร์
ตรวจจับทิศทางแสงอาทิตย์ 

 สัปดาห์ที่ 3 ศึกษาระบบอ่ืนๆ ที่จะจัดทำเพ่ิมเติมในอนาคต 
 สัปดาห์ที่ 4 จัดทำรายงาน และส่งรายงานฉบับสมบูรณ์ 

 

แผนการปฏิบัติงานตลอดภาคการศึกษาที่ 2 

ช่วงการ
ดำเนินงาน 

 แผนงานที่จะดำเนินการ 

เดือนที่ 1 
( ธ.ค. 2567 ) 

สัปดาห์ที่ 1 จัดซื้ออุปกรณ์ สำหรับการทำโครงงานเพ่ิมเติม 

 สัปดาห์ที่ 2 ศึกษาระบบการสื่อสารระหว่างดาวเทียมขนาดเล็ก และสถานีภาคพ้ืนดิน
แบบไร้สาย ( TC & TM Subsystem ) 

 สัปดาห์ที่ 3 ออกแบบ และทดสอบระบบการสื ่อสารระหว่างดาวเทียมขนาดเล็ก     
และสถานีภาคพ้ืนดินแบบไร้สาย ( TC & TM Subsystem ) 

 สัปดาห์ที่ 4 ส่งรายงานความก้าวหน้าครั้งที่ 1 
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ช่วงการ
ดำเนินงาน 

 แผนงานที่จะดำเนินการ 

เดือนที่ 2 
( ม.ค. 2568 ) 

สัปดาห์ที่ 1 พัฒนา และปรับปรุงระบบการสื่อสารระหว่างดาวเทียมขนาดเล็ก และ
สถานีภาคพ้ืนดินแบบไร้สาย ( TC & TM Subsystem ) 

 สัปดาห์ที่ 2 - ศึกษาระบบการหมุนของดาวเทียมขนาดเล็กด้วยมอเตอร์ 
- ศึกษาการจัดการพลังงานให้กับระบบต่างๆ ของดาวเทียมขนาดเล็ก 

 สัปดาห์ที่ 3 ออกแบบ และทดสอบระบบการหมุนของดาวเทียมขนาดเล็กด้วยมอเตอร์ 
 สัปดาห์ที่ 4 ส่งรายงานความก้าวหน้าครั้งท่ี 2 

เดือนที่ 3 
( ก.พ. 2568 ) 

สัปดาห์ที่ 1 ออกแบบโครงสร้างดาวเทียมขนาดเล็กสำหรับนำระบบที่ศึกษาทั้งหมด    
มาประกอบรวมเข้าด้วยกัน 

 สัปดาห์ที่ 2 จำลอง และทดสอบระบบต่างๆ ของดาวเทียมขนาดเล็กเมื่อนำระบบมา
ทำงานร่วมกัน 

 สัปดาห์ที่ 3 พัฒนา และปร ับปร ุงระบบต ่างๆ ของดาวเท ียมขนาดเล ็ก ให ้มี
ประสิทธิภาพ 

 สัปดาห์ที่ 4 จัดทำรายงาน และส่งรายงานฉบับสมบูรณ์  
 

หมายเหตุ 

รายงานความก้าวหน้าที่จะต้องส่งทุกเดือน ตามประกาศของภาควิชาฯ และจะต้องแสดงหลักฐานเชิงประจักษ์ เช่น 

ผลการทดลอง ที่สอดคล้องตามแผนการปฏิบัติงานที่ได้แสดงไว้ 

 


