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วตัถุประสงค์โดยคร่าวของการน าเสนอโครงงาน project 

 1. เพื่อพฒันาโมเดลปัญญาประดิษฐ ์(AI Model) ประเภท Object Detection ท่ีมีความสามารถในการ ตรวจจบัต าแหน่ง 

และ จ าแนกประเภทของขยะหลกัๆ ท่ีลอยอยูใ่นแหล่งน ้ าไดอ้ยา่งถูกตอ้งและแม่นย  า 

 2. เพ่ือประเมินประสิทธิภาพของระบบ ในการตรวจจบัขยะในสภาพแวดลอ้มท่ีแตกต่างกนั และน าเสนอผลลพัธ์เป็น

ตวัช้ีวดัท่ีชดัเจน (เช่น ความแม่นย  า, ความเร็วในการตรวจจบั) 

 3. เพ่ือสร้างชุดขอ้มูลของระบบตรวจจบัขยะในแหล่งน ้ าท่ีมีคุณภาพ และสามารถน าไปใชต้่อยอดได ้

ขอบเขตของโครงงาน project  

 1. ดา้นการตรวจจบั (Detection Aspect) โดยจะเนน้การตรวจจบัขยะท่ีลอยอยูบ่นผิวน ้ า 

 2. ขอ้มูลท่ีใชใ้นการฝึกฝนโมเดล (Dataset) จะประกอบดว้ย รูปภาพและวดีิโอของขยะในแหล่งน ้ า ท่ีรวบรวมข้ึนเอง

จากการถ่ายภาพหรือบนัทึกวดีิโอ และ/หรือจากแหล่งขอ้มูลสาธารณะท่ีสามารถเขา้ถึงได ้

 3. ผลลพัธ์หลกัของระบบคือการแสดงผล Bounding Box และการนบัจ านวนขยะเบ้ืองตน้ 

 

บลอ็กไดอะแกรมของโครงงานทีน่ าเสนอ 
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แผนการปฏิบัติงานตลอดภาคการศึกษาที ่1 

ช่วงการด าเนินงาน แผนงานทีจ่ะด าเนินการ 
เดือนที ่1  
(ส.ค. 2568) 

การวางแผนและเตรียมความพร้อม : 
เร่ิมตน้ดว้ยการก าหนดขอบเขตและเป้าหมายของโครงการอยา่งละเอียด รวมถึงการระบุประเภทของขยะ
และวชัพืชท่ีตอ้งการตรวจจบัและจ าแนก ตลอดจนการยนืยนัแหล่งท่ีมาของขอ้มูลภาพถ่ายจากกลอ้งริมฝ่ัง
ในสภาพแวดลอ้มจริงควบคู่ไปกบัการศึกษาทฤษฎีพ้ืนฐานของ Deep Learning และ Computer Vision 
โดยเฉพาะโมเดล YOLO (You Only Look Once) ท่ีจะน ามาใช ้และท าการติดตั้งสภาพแวดลอ้มการ
พฒันาพร้อมทั้งฝึกฝนการใชง้านเคร่ืองมือส าหรับติดป้ายก ากบัขอ้มูล (Annotation Tool) เช่น LabelImg 
หรือ Roboflow นอกจากน้ี ยงัมีการวางแผนเชิงกลยทุธ์ส าหรับการรวบรวมขอ้มูลและการก าหนดแนว
ทางการติดป้ายก ากบัท่ีชดัเจน เพ่ือใหม้ัน่ใจในคุณภาพและความสอดคลอ้งของ Dataset ท่ีจะน ามาใช ้

เดือนที ่2  
(ก.ย. 2568) 

การรวบรวมและจดัเตรียมข้อมูล : 
ช่วงน้ีจะเนน้การลงมือปฏิบติัในการรวบรวมขอ้มูลภาพถ่ายและวดีิโอจากกลอ้งริมฝ่ังอยา่งเขม้ขน้ โดย
มุ่งเนน้การถ่ายภาพในสถานการณ์ท่ีหลากหลาย เช่น แสงท่ีแตกตา่งกนั หรือการท่ีขยะปะปนกบัวชัพืช 
เพ่ือใหค้รอบคลุมกรณีศึกษาต่างๆ ท่ีโมเดลอาจตอ้งเผชิญ พร้อมทั้งด าเนินการติดป้ายก ากบั (Annotation) 
วตัถุในภาพทั้งหมดอยา่งพิถีพิถนัตามแนวทางท่ีก าหนดไว ้ซ่ึงเป็นขั้นตอนส าคญัท่ีส่งผลต่อประสิทธิภาพ
ของโมเดลโดยตรง เม่ือไดข้อ้มูลเพียงพอ จะเขา้สู่กระบวนการเตรียมขอ้มูลส าหรับการฝึกฝนโมเดล ซ่ึง
รวมถึงการแบ่งขอ้มูลออกเป็นชุดส าหรับฝึกฝน ตรวจสอบ และทดสอบ รวมถึงการใชเ้ทคนิค Data 
Augmentation เพ่ือเพ่ิมความหลากหลายของ Dataset 

เดือนที ่3 
(ต.ค. 2568) 

การพฒันาและประเมนิโมเดล AI : 
การน า Dataset ท่ีเตรียมไวม้าใชใ้นการฝึกฝนโมเดล AI ท่ีเลือก (YOLOv5 หรือ YOLOv8) โดยใชเ้ทคนิค 
Transfer Learning จากโมเดลท่ีผา่นการฝึกฝนมาแลว้ เพ่ือเร่งกระบวนการเรียนรู้และเพ่ิมประสิทธิภาพ
ของโมเดล ในระหวา่งการฝึกฝนจะมีการติดตามค่า Metrics ต่างๆ อยา่งใกลชิ้ด เพ่ือประเมินและปรับปรุง
โมเดลใหมี้ประสิทธิภาพสูงสุด จากนั้นจะท าการประเมินผลประสิทธิภาพของโมเดลดว้ยชุดขอ้มูล
ทดสอบท่ีไม่เคยถูกใชใ้นการฝึกฝนมาก่อน และท าการวเิคราะห์ขอ้ผิดพลาดเชิงลึก โดยเฉพาะอยา่งยิง่
กรณีท่ีโมเดลสบัสนระหวา่งขยะกบัวชัพืช เพ่ือระบุขอ้จ ากดัและแนวทางในการพฒันาต่อยอด และ
สรุปผลการด าเนินงานเพื่อจดัท ารายงานโครงงานหลกัและเตรียมพร้อมส าหรับการน าเสนอผลงาน 
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แผนการปฏิบัติงานตลอดภาคการศึกษาที ่2 

ช่วงการด าเนินงาน แผนงานทีจ่ะด าเนินการ 
เดือนที ่1  
(ธ.ค. 2568) 

การพฒันาโปรแกรมประยุกต์และการเช่ือมต่อกล้อง : 
ในระยะน้ีจะเร่ิมตน้ดว้ยการพฒันาโปรแกรมประยกุตด์ว้ย Python และไลบรารี OpenCV เพ่ือเช่ือมต่อกบั
กลอ้งถ่ายภาพบริเวณริมฝ่ัง และสามารถรับฟีดวดีิโอแบบสดได ้จากนั้นจะน าโมเดล AI ท่ีไดรั้บการฝึกฝน
แลว้จากเฟสแรกมาเช่ือมต่อเขา้กบัโปรแกรม เพ่ือใหส้ามารถประมวลผลแต่ละเฟรมวดีิโอและแสดงผล
การตรวจจบั (Bounding Box และประเภทวตัถุ) บนหนา้จอไดอ้ยา่งรวดเร็วแบบเรียลไทมพ์ร้อมทั้ง
ค  านวณค่าความเร็วในการประมวลผล (FPS) 

เดือนที ่2  
(ม.ค. 2569) 

การทดสอบประสิทธิภาพและปรับปรุงระบบ : 
เป็นช่วงของการทดสอบระบบทั้งหมดในสภาพแวดลอ้มจริง โดยติดตั้งระบบกบักลอ้งท่ีริมฝ่ังและท าการ
ทดสอบในสถานการณ์ท่ีหลากหลาย เช่น สภาพแสงท่ีแตกต่างกนั, สภาพน ้ าท่ีมีคล่ืน หรือกรณีท่ีวตัถุอยู่
ใกล-้ไกลจากกลอ้ง เพื่อประเมินความถูกตอ้งแม่นย  าและความเสถียรของระบบ จากผลการทดสอบท่ีได ้
จะท าการวเิคราะห์ปัญหาและด าเนินการปรับปรุงประสิทธิภาพของระบบ ซ่ึงอาจรวมถึงการปรับแตง่โคด้ 
การปรับจูนโมเดล หรือการใชเ้ทคนิค Optimization ต่างๆ เพ่ือใหร้ะบบท างานไดร้วดเร็วและแม่นย  า
ยิง่ข้ึน 

เดือนที ่3 
(ก.พ. 2569) 

การจดัท าเอกสารและการน าเสนอผลงาน : 
เดือนสุดทา้ยจะเป็นการรวบรวมขอ้มูลทั้งหมดเพ่ือจดัท ารายงานโครงงานฉบบัสมบูรณ์ซ่ึงจะครอบคลุม
รายละเอียดตั้งแต่แนวคิด วตัถุประสงค ์วธีิการด าเนินงานในทุกเฟส ผลการทดสอบและวเิคราะห์
ประสิทธิภาพของระบบทั้งในดา้นความแม่นย  าและการท างานแบบเรียลไทม ์รวมถึงขอ้จ ากดัและ
ขอ้เสนอแนะส าหรับการพฒันาในอนาคต ควบคู่ไปกบัการเตรียมสไลดน์ าเสนอผลงาน และการซอ้ม
น าเสนอ พร้อมจดัเตรียมอุปกรณ์ส าหรับการสาธิตการท างานของระบบแบบเรียลไทม ์เพื่อน าเสนอ
ผลงานโครงการ 

 

หมายเหตุ 

รายงานความกา้วหนา้ท่ีจะตอ้งส่งทุกเดือน ตามประกาศของภาควชิาฯ และจะตอ้งแสดงหลกัฐานเชิงประจกัษ ์เช่น ผลการ
ทดลอง ท่ีสอดคลอ้งตามแผนการปฏิบติังานท่ีไดแ้สดงไว ้

 

 


