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วัตถุประสงคโ์ดยคร่าวของการน าเสนอโครงงาน TEAM-PROJECT 3 
 

1. เพื่อศกึษาการใชปั้ญญาประดิษฐ์ (AI) ในการตรวจจบัการสวมหมวกนิรภยัแบบเรียลไทม ์ 
2. เพื่อศกึษาการประมวลผลภาพ (Image Processing) ดว้ยโมเดล YOLO ส าหรบัจ าแนกการสวมหมวก

และไม่สวมหมวก   
3. เพื่อศกึษาการเช่ือมต่อระหวา่งระบบ AI กบัไมโครคอนโทรลเลอร ์(ESP32) เพื่อควบคมุไมก้ัน้

อตัโนมตัิ   
4. เพื่อพฒันาตน้แบบระบบตรวจหมวกและควบคมุไมก้ัน้ท่ีสามารถน าไปใชง้านจรงิในจดุเขา้–ออกของ

สถาบนัการศกึษา  
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ขอบเขตของโครงงาน TEAM-PROJECT 3  
 

1. ระบบถกูติดตัง้เฉพาะบรเิวณประตทูางเขา้–ออกของคณะ และไม่ครอบคลมุพืน้ท่ีถนนสาธารณะ 
หรอืการควบคมุจราจรภายนอกสถาบนัฯ 

2. ตวัระบบมุ่งเนน้การตรวจสอบและอนญุาตใหผ้่าน โดยหากตรวจพบวา่ผูข้บัข่ีไม่สวมหมวกนิรภยั  
ระบบจะไม่เปิดไมก้ัน้และไมอ่นญุาตใหเ้ขา้พืน้ท่ีของคณะ  

3. ผลลพัธก์ารประมวลผลขึน้อยู่กบัระยะห่างของกลอ้ง ต าแหนง่การติดตัง้กลอ้งและปัจจยัของแสง 
  
 
บล็อกไดอะแกรมของโครงงานทีน่ าเสนอ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

หมายเลขโครงงาน  

 
 

 

   

 

แผนการปฏบิัติงานตลอดภาคการศึกษา 

ช่วงการด าเนินงาน แผนงานทีจ่ะด าเนินการ 
เดอืนที ่1  
(ธ.ค. 2568) 

สปัดาหท์ี่ 1 ศกึษาขอบเขตและความตอ้งการของโครงงาน ออกแบบภาพรวมการ
ท างานและเลอืกอปุกรณท์ี่จ  าเป็นตอ่ระบบ 

 สปัดาหท์ี่ 2 ออกแบบโครงสรา้งฮารด์แวรเ์บือ้งตน้ จดัเตรยีมและรวบรวมชดุ
ขอ้มลูภาพ (Dataset) ส าหรบัพฒันาโมเดลตรวจจบัหมวกกนัน็อค 

 สปัดาหท์ี่ 3 ด าเนินการฝึกโมเดลรอบแรก (Initial Training) ทดสอบประสิทธิภาพ
เบือ้งตน้ และปรบัปรุงชดุขอ้มลูเพื่อเพิ่มความแม่นย าของโมเดล 

 สปัดาหท์ี่ 4 จดัท าและสง่รายงานความกา้วหนา้ครัง้ที่ 1 
เดอืนที ่2  
(ม.ค. 2569) 

สปัดาหท์ี่ 1 ติดตัง้และทดสอบกลอ้งส าหรบัประมวลผลภาพ จดัเตรียม
สภาพแวดลอ้มส าหรบัการประมวลผลแบบเรียลไทม ์

 สปัดาหท์ี่ 2 ทดสอบความแม่นย าของระบบตรวจจบัจากวิดีโอจรงิ  
ปรบัค่าพารามิเตอรข์องโมเดล และเริม่สรา้งตน้แบบโครงสรา้งไมก้ัน้ 

 สปัดาหท์ี่ 3 ติดตัง้ระบบ Servo Motor และโปรแกรมควบคมุการเปิด–ปิดไมก้ัน้ผ่าน
ค าสั่งจ าลองจากไมโครคอนโทรลเลอร ์

 สปัดาหท์ี่ 4 จดัท าและสง่รายงานความกา้วหนา้ครัง้ที่ 2 
 

 

 

 

 

 

 



 

หมายเลขโครงงาน  

 
 

 

   

 

แผนการปฏบิัติงานตลอดภาคการศึกษา (ต่อ) 

ช่วงการด าเนิน
งาน 

แผนงานทีจ่ะด าเนินการ 

เดอืนที ่3 
(ก.พ. 2569) 

สปัดาหท์ี่ 1 ติดตัง้เซนเซอร ์Ultrasonic เพื่อเพิ่มความปลอดภยั ตรวจสอบระยะการ
ท างานและก าหนดเงื่อนไขการปอ้งกนัไมก้ัน้ฟาดผูใ้ชง้าน 

 สปัดาหท์ี่ 2 ทดสอบการท างานรว่มของทกุระบบ ไดแ้ก่ AI, Ultrasonic, ESP32 และ 
Servo Motor พรอ้มปรบัแกข้อ้ผิดพลาดในการท างาน 

 สปัดาหท์ี่ 3 ทดสอบระบบในพืน้ที่จ  าลอง (Simulation Test) ทัง้กรณีใสห่มวก ไมใ่ส่
หมวก และมีผูใ้ชง้านหลายรายตอ่คิว เพื่อประเมินความเสถียรของระบบ 

 สปัดาหท์ี่ 4 จดัท าและสง่รายงานความกา้วหนา้ครัง้ที่ 3 
เดอืนที ่4 
(มี.ค. 2569) 

สปัดาหท์ี่ 1 สรุปผลการทดสอบระบบทัง้ดา้นความแม่นย าและความปลอดภยั 
จดัเตรยีมภาพประกอบ วิดีโอสาธิต และจดัท าสว่นวิเคราะหผ์ลส าหรบั
รายงานฉบบัสมบรูณ ์

 สปัดาหท์ี่ 2 จดัท ารายงานฉบบัสมบรูณแ์ละสไลดน์ าเสนอ พรอ้มประกอบตน้
แบบทดสอบรอบสดุทา้ยและเตรียมความพรอ้มส าหรบัการพรเีซนต์
โครงงาน 

 สปัดาหท์ี่ 3 จดัท าและสง่รายงานฉบบัสมบรูณ ์
 

หมายเหต ุ

รายงานความกา้วหนา้ท่ีจะมีก าหนดสง่ของทกุ ๆ เดือน ตามประกาศของภาควิชาฯ โดยในรายงานจะตอ้ง

แสดง หลกัฐานผลการด าเนินงานสอดคลอ้งตามแผนการปฏิบตัิงานที่ไดแ้สดงไว ้
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บทคัดย่อโครงงาน TEAM-PROJECT 3 

ช่ือภาษาไทย ระบบตรวจจบัการสวมหมวกกนัน็อคของผูข้บัข่ี 
ช่ือภาษาองักฤษ HELMET SAFETY DETECTION SYSTEM FOR RIDERS 

 

บทคัดย่อ 

โครงการนีน้  าเสนอระบบควบคมุการเขา้ออกส าหรบัผูข้บัข่ีรถจกัรยานยนตแ์บบอจัฉรยิะ โดยใชก้าร

ตรวจจบัการสวมหมวกนิรภยัแบบเรียลไทมด์ว้ยโมเดล YOLO เพื่อประมวลผลวิดีโอและระบผุูท้ี่ไมป่ฏิบตัิตาม

กฎระเบียบดา้นความปลอดภยั โดยมีไมโครคอนโทรลเลอร ์ESP32 ท าหนา้ท่ีควบคมุกลไกไมก้ัน้และล าดบัการ

ท างานของระบบทัง้หมด หากตรวจพบวา่ผูข้บัข่ีไม่สวมหมวกนิรภยั ระบบจะไม่อนญุาตใหผ้่านเขา้สูพ่ืน้ที่ของ

มหาวิทยาลยั อีกทัง้มีการติดตัง้เซนเซอรอ์ลัตราโซนิกเพ่ือยืนยนัการผ่านของผูข้บัข่ี ซึง่ช่วยเพิ่มความแม่นย า

และความปลอดภยัในการตรวจสอบ ระบบดงักลา่วช่วยสนบัสนนุการปฏิบตัิงานของเจา้หนา้ท่ีรกัษาความ

ปลอดภยัในการบงัคบัใชก้ฎจราจร และสง่เสรมิวฒันธรรมความปลอดภยัภายในพืน้ท่ีมหาวิทยาลยั 

Abstract 

The project presents an intelligent access control system for motorcycle riders utilizing real-

time helmet detection powered by the YOLO AI framework. The system processes video input to 

identify non-compliance with helmet regulations. An ESP32 microcontroller manages the gate control 

mechanism and overall system logic. If a rider without a helmet is detected, access to the university 

area is denied. An integrated ultrasonic sensor confirms whether a rider has passed the gate, adding 

a layer of safety verification. This system supports security staff efforts to enforce traffic rules and 

promote a culture of safety awareness within the university premises. 


