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วตัถปุระสงคโ์ดยคร่าวของการน าเสนอโครงงาน TEAM-PROJECT 3 

1. เพื่อออกแบบและพฒันา ระบบสื่อสารไรส้ายดว้ยเทคโนโลย ีLoRa เพื่อการเกษตรทีส่ามารถ

เชื่อมต่อระหว่างโหนดทีม่ห่ีางกนัประมาณ200-400เมตร 

2. ออกแบบเพื่อสรา้งต้นแบบ โหนดตรวจวดัระดบัน ้า ตรวจสอบปรมิาณน ้าในแหล่งน ้าต้นทาง 

ว่ามเีพยีงพอต่อการสูบน ้าเขา้พืน้ทีเ่พาะปลูกเพยีงหอหรอืไม่ และสามารถส่งขอ้มูลเพื่อควบคุม

การท างานของท่อส่งน ้าใหห้ยุดเมื่อระดบัน ้าถงึเกณฑ์ 

3. เพื่อพฒันาโหนดส าหรบัตรวจวดั สภาพอากาศและความชื้นในพืน้ทีเ่พาะปลูก  

เช่น อุณหภูมแิละความชื้นในดนิหรอือากาศ เพื่อเกบ็ขอ้มูลส าหรบัจดัการน ้าในแต่ละวนั 
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ขอบเขตของโครงงาน TEAM-PROJECT 3 

1. โครงงานนี้ออกแบบและพฒันาต้นแบบส าหรบัตรวจวดัสภาพแวดลอ้มและควบคุมการท างาน

ของป้ัมในพืน้ทีเ่กษตรกรรม โดยใชก้ารสื่อสารโดยใชเ้ทคโนโลย ีLoRa 

2. ระบบจะประกอบดว้ยโหนดตรวจวดั (Sensor Node) และ โหนดควบคุม (Control Node) 

• โหนดตรวจวดั ท าหน้าทีว่ดัระดบัน ้าในคลองหรอืแหล่งน ้าต้นทาง 

• โหนดควบคุม ท าหน้าทีร่บัขอ้มูลจากโหนดตรวจวดั แสดงผลค่าทีไ่ด ้และควบคุมการ

ท างานของปัม๊น ้าใหห้ยุดเมื่อระดบัน ้าเพยีงพอ 

3. โครงข่ายสื่อสารจะใช ้LoRa Point-to-Point (P2P) โดยก าหนดระยะการเชื่อมต่อระหว่างโหนด

ไม่เกนิ 300-400เมตร 

4. ระบบจะมกีาร ตรวจวดัสภาพอากาศและความชื้นในพืน้ทีเ่พาะปลูกเพิม่เตมิเพื่อบนัทกึขอ้มูลเชงิ

เวลาในแต่ละวนั ส าหรบัประกอบการวางแผนจดัการน ้า 

5. อุปกรณ์ทัง้หมดถูกออกแบบใหใ้ชง้านกลางแจง้ไดอ้ย่างต่อเนื่อง โดยมโีซลารเ์ซลล์และแบตเตอรี่

เป็นแหล่งจ่ายหลกัเพื่อใหโ้หนดวดัท างานได2้4ชัว่โมง 

6. โครงงานนี้มุง้เนน้การทดสอบระบบในขนาดย่อ โดยยงัไม่เชื่อมต่อกบัอนิเทอรเ์น็ตหรอืระบบ Lo 

Ra Wan เตม็รูปแบบเพื่อใหเ้หมาะสมกบัระยะเวลาและทรพัยากรทีม่  ี

 

บลอ็กไดอะแกรมของโครงงานท่ีน าเสนอ 
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แผนการปฏิบติังานตลอดภาคการศึกษา 

ช่วงการ
ดำเนินการ 

แผนงานที่จะดำเนินการ 

เดือนที่ 1 
(ธ.ค. 2568) 

สัปดาห์ที่ 1 ศึกษาทฤษฎีพื้นฐานเกี่ยวกับ LoRa, การส่ือสาร IoT สำหรับการเกษตร, และ
การทำงานของเซนเซอร์วัดระดับน้ำและอุณหภูมิ/ความช้ืน 

 สัปดาห์ที่ 2 สรุปรายการอุปกรณ์ และ ทำการซื้ออุปกรณ์ 
 สัปดาห์ที่ 3 ทดลองการใช้งานเบ้ืองต้นของ ESP32 และการเช่ือมต่อ LoRa ระยะใกล้ 

พร้อมทดสอบการอ่านค่าจากเซนเซอร ์
 

 สัปดาห์ที่ 4 จัดทำและส่งรายงงานความก้าวหน้าครั้งที่ 1 
เดือนที่ 2 

(ม.ค. 2569) 
สัปดาห์ที่ 1 ออกแบบบล็อกไดอะแกรมของระบบ, เขียนโค้ดทดสอบการส่ง–รับข้อมูล 

LoRa ระยะใกล้ (ภายในห้องทดลอง) 
 

 สัปดาห์ที่ 2 ออกแบบโครงสร้างชิ้นงานและพัฒนาโปรแกรมบน ESP32 สำหรับ Node ฝ่ัง 
Sensor (วัดระดับน้ำและสภาพอากาศ) และ Node ฝ่ัง Control  

 สัปดาห์ที่ 3 ทดลองระบบส่งข้อมูล LoRa ระยะ 100–200 เมตร และบันทกึค่า RSSI/SNR 
เพื่อตรวจสอบความเสถียรของสัญญาณ 

 สัปดาห์ที่ 4 จัดทำและส่งรายงงานความก้าวหน้าครั้งที่ 2 
เดือนที่ 3 

(ก.พ. 2569) 
สัปดาห์ที่ 1 ประกอบวงจรลงบอร์ดจริง ทั้ง Sensor Node และ Control Node พร้อม

ระบบจ่ายไฟจากโซลาร์เซลล์และแบตเตอรี่ 
 สัปดาห์ที่ 2 ทดสอบระบบภาคสนามในพื้นที่จำลอง เช่น  

พื้นที่ภายในสถาบัน/บริเวณสนามฟุตบอล ระยะทาง 300–400 เมตร 
 

 สัปดาห์ที่ 3 บันทึกและวิเคราะห์ข้อมูลการวัดระดับน้ำ อุณหภูมิ ความช้ืน และการส่ัง
ควบคุมป๊ัมน้ำแบบอัตโนมัติ 

 

 สัปดาห์ที่ 4 จัดทำและส่งนายงงานความก้าวหน้าครั้งที่ 3 
เดือนที่ 4 

(มี.ค. 2569) 
สัปดาห์ที่ 1 ปรับปรุงซอฟต์แวร์และฮาร์ดแวร์ เพิ่มระบบแจ้งเตือน (ไฟ/เสียง) และเพิ่ม

ความเสถียรของลิงก์ LoRa 
 สัปดาห์ที่ 2 ทดสอบซ้ำเพื่อวัดประสิทธิภาพ เช่น ระยะทางสูงสุด, PDR, Latency, การใช้

พลังงาน 
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 สปัดาหท์ี่ 3 จดัท าและส่งรายงานฉบบัสมบูรณ์ 
 

หมายเหต ุ

รายงานความก้าวหน้าจะมกี าหนดส่งของทุกๆ เดือน ตามประกาศของภาควิชาฯ โดยในรายงาน

จะต้องมหีลกัฐานผลการด าเนินงานเชิงประจกัษ์ เช่น ผลการทดลอง ผลการทดสอบ และสอดคล้องตาม

แผนการปฏบิตังิานทีไ่ดแ้สดงไว ้
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บทคดัย่อโครงงาน TEAM-PROJECT 3 

    ชื่อภาษาไทย ระบบ LoRa ส าหรบัการตรวจวดัสภาพแวดลอ้มและควบคุมทางการเกษตร 

ชื่อภาษาองักฤษ  LoRa System for Agricultural Monitoring and Control 

 

บทคดัย่อ 

 ปัจจุบนันี้เทคโนโลยกีารเกษตรสมยัใหม่ไดใ้หค้วามส าคญักบัการใช้ระบบสื่อสารขอ้มูลแบบไรส้าย

เพื่อช่วยตดิตามและควบคุมสภาพแวดลอ้มในพืน้ทีเ่พาะปลูกอย่างมปีระสทิธภิาพ ซึ่งในพืน้ทีก่ารเกษตร

บางส่วนยงัอยู่ในบรเิวณทีห่่างไกลจากเครอืข่ายอนิเทอร์เน็ตหรอืสญัญาณโทรศพัท์เคลีอ่นที ่โครงงานนี้จงึ

ออกแบบและพฒันา ระบบสื่อสารไรส้ายระยะไกลดว้ยเทคโนโลย ีLoRa ส าหรบัตรวจวดัสภาพแวดลอ้มและ

ควบคุมป้ัมน ้า ในพืน้ทีเ่กษตรกรรม โดยต้นแบบประกอบดว้ย  

• Sensor Node ทีจ่ะท าหน้าที่วดัระดบัน ้าวดัอุณหภูมแิละความชื้นของสภาพอากาศ ซึ่งจะส่ง

ขอ้มูลแบบไรส้ายผ่านลงิก์ LoRa ไปยงั Control Node 

• Control Node ท าหน้าทีร่บัขอ้มูล แสดงผลค่าตรวจวดัสัง่การควบคุมป้ัมน ้าใหท้ างานหรอื

หยุดท างานไดเ้มื่อถงึระดบัน ้าทีก่ าหนด 

 ซึ่งอุปกรณ์แต่ละจุดต้องออกแบบใหส้ามารถท างานกลางแจง้ไดอ้ย่างต่อเนื่อง โดยใชพ้ลงังานจาก

แผงโซลาเซลล์และแบตเตอรีเ่ป็นแหล่งจ่ายหลกัและโครงงานนี้จะเนน้ประเมนิประสทิธภิาพการสื่อสารของ

ระบบในดา้น ระยะทางรบั-ส่ง , อตัราส่งขอ้มูลส าเรจ็(PDR) และ การท างานของระบบควบคุมอตัโนมตั ิ 

 ผลลพัธ์ทีค่าดหวงัคอืระบบสามารถสื่อสารขอ้มูลไดอ้ย่างเสถยีรในระยะ 300-400 เมตร และช่วยเพิม่

ประสทิธภิาพการจดัการทางการเกษตรใหส้ะดวกและประหยดัพลงังานมากยิง่ขึน้ 
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Abstract 

In modern agriculture, wireless communication systems play a crucial role in monitoring and 

controlling environmental conditions within cultivated areas more efficiently. However, many 

agricultural areas are located far from internet coverage or mobile networks. This project aims to 

design and develop a long-range wireless communication system using LoRa technology for 

environmental monitoring and water-pump control in agricultural fields. 

The prototype system consists of: 

• Sensor Node, responsible for measuring water level, temperature, and air humidity, and 

transmitting the collected data wirelessly via a LoRa link to the control unit. 

• Control Node, which receives and displays sensor data and automatically controls the 

water pump to start or stop according to a predefined water-level threshold. 

All devices are designed to operate continuously in outdoor environments, powered by a solar 

panel and rechargeable battery as the primary energy source. The project focuses on evaluating 

the communication performance of the system in terms of transmission range, packet delivery 

ratio (PDR), and automatic control operation.  

The expected outcome is a stable LoRa communication system capable of reliable data 

transmission over a range of 300–400 meters, improving agricultural water-management efficiency 

while conserving energy. 

 


