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วัตถุประสงคโ์ดยคร่าวของการน าเสนอโครงงาน TEAM-PROJECT 3 
 

1. เพื่อเพิ่มอตัราการรีไซเคิล โดยการสรา้งแรงจงูใจที่เป็นรูปธรรมและเขา้ถึงง่าย (ผลตอบแทน) เพื่อ
กระตุน้ใหป้ระชาชนแยกขยะและน าวสัดรุีไซเคิลเขา้สูร่ะบบอย่างสม ่าเสมอ  

2. เพื่อน าเสนอเทคโนโลยีการจดัการขยะที่ทนัสมยั โดยแสดงใหเ้ห็นถึงการท างานของระบบอตัโนมติั  ใน
การบริหารจดัการการรบั-สง่มอบวสัดรุีไซเคิลไดอ้ย่างรวดเรว็และแม่นย า  

3. เพื่อเปลี่ยนขยะใหเ้ป็นมลูค่าทางเศรษฐกิจ โดยมอบผลตอบแทน (เครดิต) คืนใหก้บัผูใ้ชง้าน ซึ่งเป็น
การสรา้งแรงจงูใจและสง่เสรมิความรบัผิดชอบต่อสงัคม 

4. เพื่อลดปรมิาณขยะฝังกลบ โดยเปลี่ยนขยะที่มีมลูค่าใหเ้ป็นทรพัยากรหมนุเวียน (Circular Economy) 
แทนที่จะเป็นภาระต่อสิ่งแวดลอ้ม 
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ขอบเขตของโครงงาน TEAM-PROJECT 3  
 

1. ใช ้Microcontroller (Aduino ESP32) เป็นหน่วยประมวณผล ทัง้ฝ่ังสง่ขอ้มลูและแสดงผล 
2. พฒันากระบวนการตัง้แต่ การรบัวสัดอุตัโนมติั จนถึง การมอบผลตอบแทนดิจิทลั ใหแ้ก่ผูใ้ชง้านที่ระบุ

ตวัตน 
3. จ ากดัชนิดของวสัดทุี่รองรบัเฉพาะ วสัดทุี่มีมลูค่าและง่ายต่อการคดัแยก เช่น ขวดพลาสติก PET และ 

กระป๋องอะลมูิเนียม เป็นหลกั (ไม่รวมกระดาษ, แกว้, หรือพลาสติกชนิดอ่ืน) 
 

บล็อกไดอะแกรมของโครงงานที่น าเสนอ 

 

 

 

 

 

 

แผนการปฏิบัติงานตลอดภาคการศึกษา 

ช่วงการด าเนิน 
งาน 

แผนงานทีจ่ะด าเนินการ 

เดือนที ่1  
(ธ.ค. 2568) 

สปัดาหท์ี่ 1 ศกึษาทฤษฎีเชิงลกึ: Aduino ESP32 , Photoelectric sensors , 
Inductive proximity sensor , โมดลูจอ LCD , Servo motor 

 สปัดาหท์ี่ 2 สรุปรายการอปุกรณ ์และ ท าการซือ้อปุกรณ ์
 สปัดาหท์ี่ 3 เรียนรูก้ารใชง้าน JAVASCRIPT เบือ้งตน้ และติดตัง้ Software 
 สปัดาหท์ี่ 4 จดัท าและสง่รายงานความกา้วหนา้ครัง้ที่ 1 

เดือนที ่2  
(ม.ค. 2569) 

สปัดาหท์ี่ 1 ทดสอบการขบัเคลื่อน Servo motor โดยการเขียนโคด้สั่ง Inductive 
proximity sensor และ Photoelectric sensors ลงบน Breadboard 

 สปัดาหท์ี่ 2 เขียนโปรแกรมแสดงผลบนหนา้จอ LCD สอดคลอ้งใหก้บัโมดลู Number
และท าการทดสอบป้อนรหสัตวัอย่างและดคู่า Output ที่ได ้

User/Web App Material Input Sensor MCU Database Server 

Reward Processing Database Server Web App/Redemption System 
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แผนการปฏิบัติงานตลอดภาคการศึกษา (ต่อ) 

ช่วงการด าเนิน
งาน 

แผนงานทีจ่ะด าเนินการ 

เดือนที ่2  
(ม.ค. 2569) 

สปัดาหท์ี่ 3 น าโปรแกรมทัง้สว่นคดัแยกและสว่นแสดงผลมาท างานรว่มกนั และท า
ทดสอบดผูลลพัธท์ี่ได ้

 สปัดาหท์ี่ 4 จดัท าและสง่รายงานความกา้วหนา้ครัง้ที่ 2 
เดือนที ่3 
(ก.พ. 2569) 

สปัดาหท์ี่ 1 เขียนโปรแกรม Data base server เพื่อท าการเก็บขอ้มลูรหสันกัศึกษา
และระบบเครดิต 

 สปัดาหท์ี่ 2 เขียนโปรแกรมของชดุรบัและสง่ขอ้มลูของชิน้งาน เพื่อสง่ขอ้มลูใหก้าร 
Data base server 

 สปัดาหท์ี่ 3 ท าการทดสอบการท างานจริงของทัง้ระบบคดัแยก,ระบบสง่และรบัขอ้มลู 
,ระบบโมดลูแสดงผล หรือท าการทดสอบดว้ยรหสัตวัอย่าง 

 สปัดาหท์ี่ 4 จดัท าและสง่รายงานความกา้วหนา้ครัง้ที่ 3 
เดือนที ่4 
(มี.ค. 2569) 

สปัดาหท์ี่ 1 ท าการทดลองใชเ้พื่อเก็บตวัอย่างขอ้มลู เพื่อตวัสอบชิน้งานและระบบการ
ท างานทัง้หมด รวมถึงรยะการสง่ขอ้มลู 

 สปัดาหท์ี่ 2 แกไ้ขและตรวจสอบชิน้งานใหแ้น่ใจว่าท างานไดห้รือไม่ 
 สปัดาหท์ี่ 3 จดัท าและสง่รายงานฉบบัสมบรูณ ์

 

หมายเหตุ 

รายงานความก้าวหน้าที่จะมีกำหนดส่งของทุกๆเดือน ตามประกาศของภาควิชาฯ โดยในรายงานจะต้องมีหลักฐาน 

ผลการดำเนินงานเชิงประจักษ์ เช่น ผลการทดลอง ผลการทดสอบ และสอดคล้องตามแผนการปฏิบัติงานที่ได้ 

แสดงไว้ 
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บทคัดย่อโครงงาน TEAM-PROJECT 3 

ชื่อภาษาไทย ระบบบรหิารจดัการวสัดรุีไซเคิลอตัโนมติั 
ชื่อภาษาองักฤษ AUTOMATED RECYCLABLE MATERIAL MANAGEMENT  

 

บทคัดย่อ 

ในปัจจบุนั ปัญหาการจดัการขยะและการปนเป้ือนของวสัดรุีไซเคิล ไดก้ลายเป็นความทา้ทายส าคญั

ต่อสิ่งแวดลอ้มทั่วโลก โครงงานนีจ้ึงน าเสนอการพฒันาระบบบรหิารจดัการวสัดรุีไซเคิลอตัโนมติัพรอ้มการให้

ผลตอบแทน เพื่อเป็นกลไกในการแกปั้ญหาและกระตุน้การมีสว่นรว่มของสาธารณชน ระบบนีป้ระกอบดว้ย ตูรี้

ไซเคิลอตัโนมติั ที่ใช ้ไมโครคอนโทรลเลอร ์(ESP32) รว่มกบั เซนเซอรอ์จัฉรยิะ (Photoelectric และ Inductive) 

ในการตรวจจบั คดัแยก วสัดรุีไซเคิลประเภท PET และ อะลมูิเนียม อย่างแม่นย า ณ จดุก าเนิด โดยมีเว็บแอป

พลิเคชนัเป็นสื่อกลางในการระบตุวัตนและบนัทกึขอ้มลู เมื่อวสัดถุกูรบัเขา้อย่างถกูตอ้ง ระบบจะประมวลผล

และมอบ คะแนนสะสมดิจิทลั หรือ เครดิต ใหแ้ก่ผูใ้ชง้านทนัที การน าระบบไปใชจ้ะช่วยเพิ่ม อตัราการรีไซเคิลที่

มีคณุภาพ ลดปรมิาณขยะฝังกลบ และสรา้งแรงจงูใจทางเศรษฐกิจเพื่อสง่เสรมิพฤติกรรมการคดัแยกที่ยั่งยืน 

สอดคลอ้งกบัการขบัเคลื่อนประเทศสูเ่ศรษฐกิจหมนุเวียน (Circular Economy) และการลดผลกระทบต่อ

สิ่งแวดลอ้มอย่างมีประสิทธิภาพ  
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Currently, waste management and the contamination of recyclable materials have become 

significant challenges to the global environment. This project, therefore, presents the development of 

an automated recycling management system with built-in rewards, serving as a mechanism to solve 

these problems and stimulate public participation. The system consists of a Reverse Vending 

Machine (RVM) utilizing a Microcontroller Unit (ESP32) integrated with smart sensors (Photoelectric 

and Inductive) to accurately detect, sort, and compact recyclable materials, primarily PET and 

Aluminum, at the source. A web application acts as the medium for user identification and data 

recording. Upon correct material acceptance, the system processes and instantly awards the user 

with digital loyalty points or credits. The deployment of this system is expected to increase the rate 

of quality recycling, reduce landfill waste, and create economic incentives to promote sustainable 

sorting behavior, thus aligning with the national drive towards a Circular Economy and efficient 

environmental impact reduction. 


