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1. เพ่ือศึกษาและทาํความเขา้ใจหลกัการทาํงานของการเกษตรแม่นยาํสูง (High-Precision Precision 

Farming) โดยเนน้ท่ีการใช ้ เทคโนโลย ี GPS ในการกาํหนดตาํแหน่งท่ีแม่นยาํสาํหรับการหวา่น/หยอด

วสัดุ และการใช ้เซนเซอร์ ในการประเมินสภาวะของพืชแบบเรียลไทม ์

2. เพ่ือศึกษาและพฒันาระบบการส่ือสารไร้สายระยะไกลแบบ LoRa เพ่ือใหส้ามารถรับ-ส่งขอ้มูลตาํแหน่ง 

(จาก GPS) และขอ้มูลการตรวจวดั (จากเซนเซอร์) ระหวา่งอุปกรณ์ภาคสนามกบัชุดควบคุมหลกัได้

อยา่งเสถียรและใชพ้ลงังานตํ่าในพ้ืนท่ีขนาดใหญ่ 

3. เพ่ือศึกษาและพฒันากลไกการส่ือสาร ระหวา่งแอปพลิเคชนั (ซอฟตแ์วร์) กบัชุดควบคุมการหวา่น/

หยอดวสัดุ (ฮาร์ดแวร์) เพ่ือใหส้ามารถควบคุมปริมาณและจงัหวะการปล่อยวสัดุการเกษตร (เช่น เมลด็ 

ปุ๋ย หรือยาฆ่าแมลง) ใหเ้ป็นไปตามอตัราท่ีกาํหนดไวล่้วงหนา้ 

4. เพ่ือพฒันาและทดสอบประสิทธิภาพ ของระบบควบคุมท่ีสร้างข้ึน เพ่ือยนืยนัความแม่นยาํ ในการ

ควบคุมตาํแหน่งและระยะห่างคงท่ีในการหยอด/หวา่นเมลด็ โดยประเมินความถกูตอ้งของการทาํงาน

ของระบบท่ีใช ้GPS ร่วมกบัเซนเซอร์ ตามท่ีออกแบบไว ้

 

   

 

Gritze
-

26 11 68



 

  

 
 

    
 

1. สร้าง ชุดอุปกรณ์ตรวจวดัภาคสนาม ท่ีประกอบดว้ยอุปกรณ์รับสญัญาณ GPS/GNSS และ เซนเซอร์ เพ่ือ

ใชใ้นการเกบ็ขอ้มูลตาํแหน่งและการตรวจจบัสภาพพ้ืนท่ีแบบเรียลไทม ์

2. สร้าง ระบบการส่ือสารไร้สายระยะไกลดว้ยเทคโนโลย ี LoRa เพ่ือทาํหนา้ท่ีรับ-ส่งขอ้มูลท่ีไดจ้าก

อุปกรณ์ภาคสนามไปยงัชุดควบคุมหลกัอยา่งเสถียรและใชพ้ลงังานตํ่า 

3. สร้าง ชุดควบคุมหลกัพร้อมอลักอริทึมท่ีสามารถบูรณาการขอ้มูลจาก GPS และเซนเซอร์ เพ่ือประมวล

ผลและสร้างคาํสัง่ควบคุมการเปิด/ปิดการหยอด/หวา่นวสัดุการเกษตรตามระยะห่างท่ีกาํหนดไว ้

4. สร้าง ชุดจาํลองกลไกการใหว้สัดุ (Hardware Simulation) เพ่ือรับสญัญาณคาํสัง่ควบคุมจากระบบท่ี

พฒันาข้ึน และยนืยนัความถกูตอ้งของการควบคุมตาํแหน่ง 

5. สร้าง กระบวนการทดสอบเพ่ือประเมินประสิทธิภาพของระบบควบคุมตาํแหน่งท่ีสร้างข้ึน และยนืยนั

ความแม่นยาํในการทาํงานร่วมกนัของเทคโนโลย ีGPS, เซนเซอร์, และ LoRa 

 

 

 

 

 

   

 



 

  

 
 

 

 

 

   

  

สปัดาห์ท่ี 1  กาํหนดขอบเขต VRC,    (เช่น 

Firebase, AWS IoT) และ   (เช่น React, Vue.js), สรุปการ

เลือกอุปกรณ์หลกั 

 สปัดาห์ท่ี 2  ออกแบบสถาปัตยกรรมรวม (ชุดควบคุม ↔ LoRa ↔ 

 ↔  ),   บน 

Cloud 

 สปัดาห์ท่ี 3      ออกแบบส่วนแสดงผลบนเวบ็, 

  

 สปัดาห์ท่ี 4 จดัทาํและส่งรายงานความกา้วหนา้คร้ังท่ี 1 

   

  

สปัดาห์ท่ี 1     ตั้งค่า Cloud Platform, สร้าง  

สาํหรับรับและส่งขอ้มูล VRC, พฒันาฟังกช์นั  บน Web 

Interface 

 สปัดาห์ท่ี 2     ทดสอบการส่ือสาร , พฒันาโคด้รับ

ขอ้มูล  บนชุดควบคุม 

 สปัดาห์ท่ี 3    พฒันาโคด้ใหชุ้ดควบคุม  

    ไปยงั Cloud ผา่น LoRa/Gateway 

 สปัดาห์ท่ี 4 จดัทาํและส่งรายงานความกา้วหนา้คร้ังท่ี 2 

 

 

 

 

 

   

 



 

  

 
 

 

  

 

 

  

  

สปัดาห์ท่ี 1      พฒันาระบบ  

(Real-Time Data Visualization), สร้างฟังกช์นั  บนเวบ็ 

 สปัดาห์ท่ี 2     ติดตั้งและทดสอบ  , พฒันาโคด้ชุด

ควบคุมสาํหรับการสัง่    

 สปัดาห์ท่ี 3      พฒันาฟังกช์นั   จาก Web 

Interface ผา่น Cloud ไปยงัชุดควบคุม LoRa, ทดสอบระบบ  ตาม

ขอ้มูล IR Sensor/GPS 

 สปัดาห์ท่ี 4 จดัทาํและส่งรายงานความกา้วหนา้คร้ังท่ี 3 

  

  

สปัดาห์ท่ี 1  แกไ้ขขอ้บกพร่อง,  ของการ

ควบคุมตาํแหน่ง และ VRC, สรุปผลการทดสอบการส่ือสารระยะไกล 

LoRa 

 สปัดาห์ท่ี 2  สรุปผลการพฒันา, จดัทาํเอกสารรายงานฉบบั

สมบูรณ์และเตรียมส่ือนาํเสนอ 

 สปัดาห์ท่ี 3 จดัทาํและส่งรายงานฉบบัสมบูรณ์ 

 

 

รายงานความกา้วหนา้ท่ีจะมีกาํหนดส่งของทุกๆเดือน ตามประกาศของภาควชิาฯ โดยในรายงานจะตอ้งมี

หลกัฐานผลการดาํเนินงานเชิงประจกัษ ์ เช่น ผลการทดลอง ผลการทดสอบ และสอดคลอ้งตามแผนการปฏิบติั

งานท่ีไดแ้สดงไว ้
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โครงงานน้ีนาํเสนอ การพฒันาระบบควบคุมการหยอด/หวา่นวสัดุการเกษตรแม่นยาํสูง โดยเนน้ท่ีการ

เพ่ิมความแม่นยาํในการกาํหนด ตาํแหน่ง และ ระยะห่างคงท่ี ในการลงวสัดุการเกษตร ซ่ึงมีวตัถุประสงคห์ลกั

เพ่ือ เพ่ิมประสิทธิภาพในการใชเ้มลด็พนัธ์ุ และ ลดความคลาดเคล่ือน ในพ้ืนท่ีเพาะปลกูขนาดใหญ่ ระบบน้ีได้

บูรณาการสามเทคโนโลยหีลกัเขา้ดว้ยกนั ไดแ้ก่ ระบบนาํทาง GPS เพ่ือกาํหนดตาํแหน่งท่ีแม่นยาํ สาํหรับการ

ตรวจจบัสภาพพ้ืนท่ีแบบเรียลไทมเ์พ่ือช่วยเสริมความแม่นยาํในการลงตาํแหน่ง และ ระบบส่ือสารไร้สาย LoRa 

(Long Range) ซ่ึงทาํหนา้ท่ีเป็นช่องทางส่งผา่นขอ้มูลตาํแหน่งและการตรวจจบัไดอ้ยา่งเสถียรและใชพ้ลงังานตํ่า 

กลไกการทาํงานของระบบ คือ ชุดควบคุมหลกัจะรับขอ้มูลจาก GPS และ IR Sensor ผา่นเครือข่าย LoRa เพ่ือ

ประมวลผลและสร้างคาํสัง่ควบคุมการเปิด/ปิดเคร่ืองหยอด/หวา่นวสัดุการเกษตร ทาํใหส้ามารถลงวสัดุการ

เกษตรไดอ้ยา่งแม่นยาํตามระยะทางท่ีกาํหนดไว ้ ผลลพัธ์ท่ีคาดหวงั คือการสร้างระบบควบคุมตน้แบบท่ีมี

ประสิทธิภาพสูงในการควบคุมตาํแหน่งการลงวสัดุการเกษตร และสามารถใชง้านไดจ้ริงในพ้ืนท่ีเกษตรกรรม

ขนาดใหญ่ท่ีตอ้งการการส่ือสารระยะไกล 

 

 

 

 

   

 



 

  

 
 

 

This project presents the development of a high-precision agricultural material application control 

system, focusing on enhancing the accuracy of position and fixed distance in material placement. The primary 

objectives are to improve seed utilization efficiency and reduce errors across large farming areas. The system 

integrates three core technologies: a GPS navigation system for precise positioning; an sensor for real-time 

area condition detection to augment application position accuracy; and a LoRa (Long Range) wireless 

communication system, which serves as a stable, low-power channel for transmitting position and sensing 

data. The system's operating mechanism is that the main control unit receives data from the GPS and IR 

Sensor via the LoRa network, processes it, and generates control commands to open/close the seeding/sowing 

machine, ensuring the materials are placed accurately at the designated distances. The expected outcome is the 

creation of a highly efficient control system prototype for agricultural material positioning, which is practical 

for use in large agricultural areas requiring long-distance communication. 

 

 

 

 

   

 


